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Giriş
     Fənn proqramı Azərbaycan Respublikasının Nazirlər Kabinetinin 24.12.2013-cü il tarixli 348 saylı Qərarı ilə təsdiq edilmiş “Ali təhsil müəssisələrinin bakalavr pilləsində kredit sistemi ilə tədrisin təşkili Qaydaları”nın, Azərbaycan Respublikası Təhsil Nazirliyinin 13.08.2020-ci il tarixli 370 saylı Qərarı ilə təsdiq edilmiş 050629 – “Mexatronika və robototexnika mühəndisliyi” ixtisası üzrə bakalavr hazırlığı üçün tərtib olunmuşdur. Proqrama fənnin tədrisinin mərhələlər üzrə məzmunu və həcmi daxil edilmişdir. 
    Fənn proqramı əsasında işçi proqram (sillabus) hazırlanır.  
    Fənn proqramı müəllim və tələbələrin istifadəsi üçün nəzərdə tutulmuşdur.

1. Ümumi qaydalar
1.1.Fənnin tədrisinin məqsədi

Fənn 050629 – “Mexatronika və robototexnika mühəndisliyi” ixtisası üzrə bakalavr pilləsində mühəndis hazırlıgı üçün ayrılmış fənnlər qrupuna aiddir. Mütəxəssisin uğurlu istehsal və tədqiqat fəaliyyəti onun nəzəri və ümumi mühəndis-konstruktor hazırlığı olmadan mümkün deyil, çünki bu deyilənlər təhsil alan mütəxəssislərə mövcud avadanlıqların quruluşunu və iş prinsipini başa düşməyə, yeni və yüksək məhsuldarlığa malik olan avadanlıqlar, maşınlar, avtomatik xətlər yaratmağa imkan verir. Müasir sənaye qurğularınin sürətli inkişafı onlarin funksional iş prinsiplərini, idarə olunmalarını, onların riyazi təsvirlərini, kinematik analizi və sintezi barədə dərin biliklərin olmasını tələb edir. Riyazi modellərin həlli, riyazi modelin  parametrlərinin təyini  məsələlərini əhatə edir. Burada dəqiq cihazların kinematikası, konstruksiyaları, bu cihazların tərkibinə daxil olan ayrı-ayrı mexanizmlərinin  üstün və catışmayan cəhətləri, nəzərə alınmalıdır. 

1.2. Fənnin tədrisinin əsas vəzifəsi

Fənnin tədrisinin əsas vəzifəsi  tələbələrə sənayedə, texnikada istifadə olunan cihazlar və onların tərkibindəki dəqiq mexanizmlərin, qovşaqların layihə edilməsi metodlarını öyrətmək, həmçinin onların qarşılıqlı əlaqəsini, dəqiqlik və yoxlama hesabatlar aparmağı öyrətməkdir. Bundan əlavə dəqiq mexanizmlərdə onların detallarının dəqiqliyi və təmas səthlərinin təmizlik məsələləri də nəzərdən qaçırılmamalıdır. Dəqiq mexanizmlərin tərkibinə daxil olan elastik elementlər, fiksatorlar, həssas elementlərin də nəzərdən keçirilməsi vacib məsələlərdən biridir. Fənnin tədrisinin vəzifələrinə ümumtexniki fənlərdən ixtisas fənlərinə keçid mərhələsində  körpü rolunu oynamaq, konkret mexaniki qurğuları misalında  hesabat üsullarını işləmək, mühəndis nəticələrinı  analiz etmək bacarığının öyrədilməsi də daxildir.

1.3 Fənn üzrə bilik və bacarıqlara olan tələblər

Fənnin öyrənilməsi nəticəsində tələbələr aşağıdakıları 
bilməlidirlər:
         *Dəqiq cihazlar və mexanizmlər barədə məlumat;
         *Mexanizmlərin struktur analizi  və sintezi;
         * Mexanizmlərin kinematik analizini;
         *Manipulyatorların kinematik  sintezini; 
         * Mexanizmlərin dəqiqliyinin artırılması üsullarını;
bacarmalıdırlar:
         *  mexanizmlərinin kinematik analizini aparmaq;
         *  dəqiqlik tələbatını ödəyən mexanizmlərin struktur sintezini aparmaq;
         *  mexanizm detallarının yoxlama-möhkəmlik hesabatını aparmaq;
         *  dəqiq cihaz mexanizmlərinin dayanıqli iş rejimiminin təminı;
         *  mexanizmlərin riyazi modellərini tərtib etmək və bunları proqramlaşdırmaq.

1.4. Fənnin digər fənlərlə əlaqəsi

Dəqiq cihaz dizaynı
Ali və mühəndis riyaziyyatı
Robototexniki qurğular və manipulyatorlar
Avtomatik idarəetmə və optimallaşdırma nəzəriyyəsi
Avtomat maşınlarin  nəzəriyyəsi
Maşın və mexanizmlər nəzəriyyəsi
EHM-də proqramlaşdırma və rəqəmsal üsulları


















Fənnin öyrənilməsi nəticəsində əldə olunan bilik və bacarıqlar sonrakı dövrlərdə  ixtisas üzrə tədris fənlərinin öyrənilməsində, praktiki tətbiqində, kurs işlərinin, bakalavr buraxılış işlərinin işlənib hazırlanmasında istifadə oluna bilər.

2. Fənnin məzmunu
2.1 Fənn üzrə saatların bölüşdürülməsi

050629 –“Mexatronika və robototexnika mühəndisliyi”  ixtisasının tədris planına uyğun olaraq, IFS-3460q “Dəqiq cihaz dizaynı” fənninin tədrisinə 60 saat həcmində auditoriya saatları nəzərdə tutulmuşdur. Onlardan 30 saat mühazirə dərslərinə, 15 saat praktiki məşğələ dərslərinə, 15 saatı isə laboratoriya dərslərinə  ayrılmışdır. Tələbələrin sərbəst işi (TSİ) 90 saat təşkil edir. Bura Sİ – sərbəst işlərin yerinə yetirilməsi və təhvil verilməsi, mühazirələrə, seminarlara,  kollokviumlara hazırlıq daxildir. Tələbələrə 1 sərbəst tapşırıq verilir. Sərbəst iş 10 balla qiymətləndirilir və semestr üzrə cəmi 10 bal təşkil edir. Semestrin sonunda tələbənin fənn üzrə  praktiki məşğələ və kollokviumlar 30, sərbəst iş tapşırıqlar 10 balla qiymətləndirilir. Fənn üzrə qalan 50 bal imtahanda müəyyən edilir.

2.2. Fənnin mövzular üzrə planı
	№
	
Mövzunun adı
	Dərs yükünün həcmi (saat)

	
	
	Cəmi
	Müha-
zirə
	Məş-
ğələ
	Labo-rato-riya
	TSİ
	Yerinə
yetiril-məsi

	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8

	1.
	Giriş. Cihaz və mexanizmlərin texnikada rolu.
	4
	2
	-
	-
	2
	-

	2.
	Qarşılıqlı əvəz olunmanın əsasları 
	8
	4
	-
	-
	4
	-

	3.
	Mexanizmlərin dəqiqliyi, ölçü zəncirləri
	16
	6
	2
	-
	8
	-

	4.
	Möhkəmlik hesabının əsasları
	28
	6
	4
	4
	14
	-

	 5.
	Birləşmdirələr.
	24
	4
	4
	4
	12
	-

	 6.
	Elastik elementlər.
	16
	4
	2
	2
	8
	-

	 7.
	Fiksatorlar,  hərəkət məhdudlaşdırıcıları.
	8
	2
	2
	-
	4
	-

	 8.
	Vallar, oxlar.
	46
	2
	1
	5
	8
	30

	
	Cəmi:
	150
	30
	15
	15
	60
	30


2.3 Fənnin dərs növləri üzrə paylanması
2.3.1. Mühazirə dərslərinin mövzuları və saatların miqdarı
	№
	Mövzunun adı və ədəbiyyat şifrəsi
	Auditor saatlar
	TSİ


	1
	2
	3
	4

	1.
	Giriş 
Cihaz və mexanizmlərin texnikada rolu, əsas anlayışlar  [1,2].
	2
	2

	2.
	Qarşılıqlı əvəz olunmanın əsasları
Ölçülər haqqında anlayış, oturtmalar haqqında anlayış  [1,2]
	2
	2

	3.
	Mexanizmlərin elementlərinin dəqiqliyi 
Mexanizmlərin elementlərinin dəqiqliyi, səthlərin kələ-kötürlülüyü
[2].
	2
	2

	4.
	Mexanizmlərin kinematik zəncirlərinin dəqiqliyi
Mexanizmlərin xətaları və onların yaranma səbəbləri.[3].
	2
	2

	5.
	Mexanizmlərin xətalarınin təyin olunma metodikası
Mexanizmlərin kinematik zəncirlərinin xətalarının təyin olunma metodları. [3].
	2
	2

	6.
	Mexanizmlərin dəqiqliyinin artırılması
Mexanizmlərin dəqiqliyinin artırılması yolları, ölçü zəncirləri.[3]. 
	2
	2

	7.
	  Möhkəmlik hesabının əsasları
  Deformasiyanın növləri, gərginliklər, dartılma-sıxılma   
  deformasiyası[2,3].
	2
	2

	8.
	Materialın mexaniki xassələri
Dartılma-sıxılma deformasiyası, materialın mexaniki xassələri [2,3].
	2
	2

	9.
	Materialların digər deformasiya növləri
Kəsiklərin ətalət və müqavimət momentləri, əyilmə, sürüşmə və burulma deformasiyası [2,3]. 
	2
	2

	10.
	Birləşdirmələr
Birləşdirmələrin növləri, söküləbilməyən birləşdirmələr, möhkəmlik hesabı [2,3]. 
	2
	2

	11.
	Söküləbilən birləşdirmələr
Yiv,çiv,işgil birləşdirmələri, möhkəmlik hesabı [2].
	2
	2

	12.
	Elastik elementlər
Elastik elementlərin növləri, xətti yaylar, möhkəmlik hesabı [2,3].
	2
	2

	13.
	Spiral və xətti yaylar
Spiral və xətti yaylar, hesabat ardıcıllıqları [2,3].
	2
	2

	14.
	Fiksatorlar,  hərəkət məhdudlaşdırıcıları
Fiksatorlar, növləri. Hərəkət məhdudlaşdırıcıları, növləri, hesabat ardıcıllıqları [2,3].
	2
	2

	15.
	Vallar və oxlar, dayaqlar
Valların növləri və təxmini möhkəmlik hesabatı, diyirlənmə və sürüşmə yastıqları [2,3]. 
	2
	2

	
	Cəmi
	30
	30



2.3.2. Məşğələ dərslərinin mövzuları və həcmi

	№
	Mövzunun adı və ədəbiyyat şifrəsi
	Auditor saatlar
	TSİ


	1
	3
	4
	5

	1.
	Mexanizmin ölü gedişinin tapılmasına aid məsələlər həlli.
	2
	2

	2.
	Kəsiklərin ətalət və müqavimət momentlərinin hesablanmasına aid məsələlər həlli. 
	2
	2

	3.
	Müxtəlif növ deformasiyalarda kəsiklərdə yaranan gərginliklərin tapılmasına aid məsələlər həlli.
	2
	2

	4.
	Pərçım və qaynaq birləşdirməsinin hesabatına aid məsələlər həlli. 
	2
	2

	5.
	Yiv və işgil birləşdirməsinin hesabatına aid məsələlər həlli.
	2
	2

	6.
	Vintvari yayın hesabatına aid məsələlər həlli.
	2
	2

	7.
	Valların, diyirlənmə yastıqlarının hesabatına aid məsələlər həlli. 
	3
	3

	
	Cəmi:
	15
	15



2.3.3. Laboratoriya dərslərinin mövzuları və həcmi

	№
	Mövzunun adı və ədəbiyyat şifrəsi
	Auditor saatlar
	TSİ


	1
	3
	4
	5

	1.
	Dartılma-sıxılma deformasiyası.
	2
	2

	2.
	Dartılma-sıxılma diaqramı.
	2
	2

	3.
	Vint qayka birləşməsi.
	2
	2

	4.
	Pərçim birləşməsi.
	2
	2

	5.
	Vintvari yayın xarakteristikası.
	2
	2

	6.
	Valların tarazlaşdirilması
	2
	2

	7.
	Diyirlənə yastıqlarının dəqiqliyi.
	3
	3

	
	Cəmi:
	15
	15




2.3.4. Tələbənin sərbəst işinin mövzuları və saatları
Fənn programında nəzərdə tutulmuş mövzuların mənimsənilməsini möhkəmləndirmək məqsədi ilə tələbələr tərəfindən 1 sərbəst iş (Sİ) yerinə yetirilməlidir. Fənin öyrənilməsi nəticəsində əldə olunan bilik və bacarıqlar Sİ-in hazırlanmasında öz əksini tapmalıdır. Sərbəst işin həcmi, tərtibatı və qiymətləndirilməsi meyarları sillabusda izah olunur.
Tələbəyə fənn üzrə, semestr ərzində, 1 sərbəst işin yerinə yetirilməsi tapşırığı verilir. Sərbəst işlərin tapşırıqları müxtəlif formada (prezentasiya, referat, mühazirə mövzuları üzrə problem və praktiki xarakterli tapşırıqlar, məsələ, misal, sxem və ya modellərin işlənilməsi, fənn üzrə hesablama-cədvəl işləri, alqoritm və proqramların tərtib edilməsi və s.) ola bilər. Sərbəst işlərin qəbulu fənn üzrə mühazirə dərslərini tədris edən müəllim və yaxud da kafedranın razılığı ilə məşğələ dərslərini tədris edən müəllim tərəfindən auditor saatlardan kənar saatlarda keçirilir.
2.3.5. Sərbəst işlərin nümunəvi mövzuları
	№
	Mövzunun adı və ədəbiyyatın şifri
	TSİ
(saat)

	1.
	Verilmiş sxemli valın dəqiqləşdirilmiş hesabatının yerinə yetirilməsi. 
	30


3. Fənn üzrə tədris-metodiki materiallar
3.1. Əyani və digər tədris-metodiki vəsaitlərin, metodiki materialların siyahısı
	№
	Adı
	Mövzu planı üzrə mövzunun şifri
	Miqdarı

	1
	Təqdimatlar, slaydalar.
	Bütün mövzular
	Elektron

	2
	Fənnin öyrənilməsinə dair metodiki göstərişlər
	Bütün mövzular
	Elektron və çap nüsxəsi

	3
	Mühazirələr və əlavə tədris materialları
	Bütün mövzular
	Elektron və çap nüsxəsi

	4
	Dərsliklər
	Bütün mövzular
	Çap halında


3.2. Tövsiyə olunan ədəbiyyat
3.2.1. Əsas ədəbiyyat 

1.  Kəngərli A.M. Maşın və mexanizmlər nəzəriyyəsi. Dərslik, Bakı, 2004. 
2.  Məmmədov F.H., və b. “Tətbiqi mexanika”, Dərslik, Bakı, 2014.
3. Первицкий Ю.Д. Расчет и конструирование точных механизмов. 
    Ленинград, «Машиностроение», 1976.

3.2.2. Əlavə ədəbiyyat  
4. Fərzəliyev M.H. Maşın və mexanizmlər nəzəriyyəsi. Bakı, 2005 
5. Артоболевский И.И. Теория механизмов и машин. Москва, 1985
6. Зиновьев В.А. Курс теории механизмов и машин. Москва, 1960
7. Кореняко А.С.  Теория механизмов и машин. Москва, 1976
8. Левитская О.Н., Левитский Н.И. Курс теории механизмов и машин. 
     Москва, 1978
9.  Теория механизмов и механика машин. Под ред. Фролова К.В. Москва, 2002
    10. Юдин В.А., Петрокас Л.В. Теория механизмов и машин. Москва, 1977
    11. Литвин Ф.Л. Проектирование механизмов и деталей приборов. Л.:    
          Машиностроение, 1973. - 696 с.
1
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AzTU-nun*“Mexatronika va masin dizaym™ kafedrasinin
29.11.2022 tarixli iclasinin 03 sayh protokolundan

CIXARIS

Sadr: te.d., prof. 1.9.Xalilov
Katib: b.m. S.9.Bagirova
Istirak edirdi: 30 nafar
Istirak etmirdi: 8 nafar.

GUNDOLIK MOSOLOLOR:

6. Miixtalif masalalar.
Kafedramn amakdaslari tarafindan tartib olunmus fann programlarinin miizakirasi.

6.20. Dinlanildi: Sadr. prof. 1.9. Xalilov kafedranin dosenti F.H. Mammadov, bas muallim

Cixaslar:

Qorar:

S.9. Bagirova, assistent F.S. Haciyevanin hazirlamug oldugu “Daqiq cihaz
dizaym” fanninin programimi miizakiroys toqdim etdi. Fann programi
bakalavriat saviyyasinin AzTU-nun Elmi Surasi torafinden tesdiq edilmis
050629 — “Mexatronika va robototexnika mithandisliyi” ixtisasinin tadris
plam1 osasinda tortib olunmusdur. Taqdim olunan fonn proqraminin
yazilmasinda AzTU-nun Elmi-Metodik Surasinin tdvsiya etdiyi vahid forma
nazara alinmisdir.

Miiallif dosent F.H. Mammoadov hamginin fonn programinin mazmunu
haqqinda malumat verdi. O, qeyd etdi ki, taqdim olunan proqram bakalavriat
saviyyasinin 050629 — “Mexatronika va robototexnika miihandisliyi”
ixtisasinin tadris planinda IFS-3460q - sifrli “Daqiq cihaz dizayn1” fonni tigiin
tartib olunmusdur. *“Daqiq cihaz dizaym™ fonninin tadrisinin  maqsadi,
talabalara sanayeds, texnikada istifada olunan cihazlar va onlarin tarkibindaki
dagiq mexanizmlarin, qovsaqlarin layiha edilmasi metodlarim yratmak,
hamginin onlarin qarsiliqh alagasini, daqiqlik va yoxlama hesabatlar aparmag
Syratmakdir.

Dos. S.X.Karimov, bas muallim A.S.9lakbarov ¢ixig edarak taqdim olunan
fann programinin 050629 — “Mexatronika va robototexnika miihandisliyi”
ixtisasinin tadris planina uygun oldugunu, talab olunan qaydalar asasinda
tartib edildiyini qeyd etdilar va onun tasdiq tiglin tdvsiyys olunmasina torafdar
olduglarini bildirdilar.

Miizakiralardan sonra asagidaki qarar yekdillikls qabul olundu.

Dosent F.H. Mammoadov, bas miallim S.©. Bagirova, assistent F.S.
Haciyevanin  hazirladigi va bakalavriat tahsil saviyyasinin 050629 -
“Mexatronika va robototexnika mihandisliyi” ixtisasimin talobalori {igiin
nazarda tutulmus “Daqiq cihaz dizaym” (sitri IFS-3460q) adli segma fanninin
programi tasdiq olunmaga tovsiya olunsun,

kafedrasinin miidiri, prof.

Elmi katib, b.m.

“Mexatronika va magin dizaym” ) [ 5 Q
$i& 1.9. Xalilov

ﬂ// S.9.Bagirova
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AzTU-nun “Mexatronika va masin dizaym” kafedrasinin
dosenti F.H. Mammadov, bas miiallim S.8. Bagirova, assistent F.§. Haciyeva

tarafindan hazirlanmis “Daqiq cihaz dizayni” fanninin programina

R9Y

Bakalavriat saviyyssinin 050629 — “Mexatronika ve robototexnika muhandisliyi”
ixtisasinin tadris planinda nazards tutulmus “Deqiq cihaz dizayni” fanninin programi
talab olunan qaydalara uygun tartib edilmisdir. Programda fennin tadrisinin magsadi,
asas vazifsleri, diger fenlorle slagssi, fenn (zre tslebenin alde edacayi bilik va
bacariglar, muhazirs, masgsla ve laboratoriya derslerinin mévzularinin mazmunu,
onlara ayrilan saatlarin miqgdari, serbast iglerin mévzulari, asas ve slave adabiyyat
siyahisi strafli verilmisdir.

Tedris planina uygun olaraq programda fennin tedrisine ayrilan Gmumi kreditlsrin
sayl-5, auditoriya saatlan — 60saat(muhazire-30 saat, masgals-15 saat, laboratoriya-
15saat), auditoriyadan kenar saatlar — 90 saat(muhazirs, mesgale, laboratoriya darslari
Uzrs va sarbast iglerin yerina yetiriimasi Uglin) nazards tutulmusdur.

Program bakalavriat saviyyssinin 050629 — “Mexatronika ve robototexnika muhan-
disliyi” ixtisasinin tedris planina uygun olaraq IFS-3460q sifrli “Deqiq cihaz dizayni”
fonninin tadrisi Ugun taleb olunan elmi-metodiki saviyyeds, aydin basa dusulsn formada
tertib edilmigdir. Yuxarida gosterilonleri nazsre alaraq fonn programinin tssdiq

olunmasini tévsiys ediram.

Baki Muhandislik Universitetinin
“Mexanika muhandisliyi”

kafedrasinin midiri, dosent
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AzTU-nun “Mexatronika va masin dizaym” kafedrasinin dosenti Firuz Habibulla
oglu Meammadov, bas miisllim Samayae 8li qiz1 Bagirova, assistent Firangiz
Sukir qizi Haciyeva tarafindan hazirlanmis “Daqiq cihaz dizayni” fanninin

programina
R8Y

Tegdim olunan fenn programi bakalavriat tohsil saviyyasinin  050629-
“Mexatronika ve robototexnika muhandisliyi” ixtisasinin tahsil programina ve tadris
planina uygun olaraq tartib edilmigdir. Programda fennin magsadi ve vazifsleri. diger
fenlerle slagesi, muhazirs masqale va laboratoriya darslerinin mévzular va onlara
ayrilan saatlarin miqdari, serbost iglorin movzulari ve edabiyyat siyahisi oks
olunmusdur.

Azsrbaycan Texniki Universitetinin Elmi Surasinin tasdiq etdiyi tedris planina
uygun olaraq programda fannin tadrisine ayrilan Gmumi kreditlerin sayi -5, auditoriya :
saati - 60 saat (muhazire-30 saat, masgole-15 saat, laboratoriya — 15saat), talabanin
auditoriyadan kanar faaliyyati tigiin — 90 saat ayrilmisdir.

Program 050629 -“Mexatronika va robototexnika muUhandisliyi” ixtisasinin tadris
planina uygun olaraq “IFS-3460q" sifrli “Dagqiq cihaz dizayni” fanni Ggun telab olunan
elmi-metodik saviyyays va telsb olunan gaydalara uygun sakilds tartib edilmisdir.
Bunlari nazars alaraq dosent Firuz Habibulla 0glu Meammadov, bag misllim Samays
Oli qizi Bagirova, assistent Firangiz Sukiir q1z1 Haciyeva tarafindan hazirlanmig fonn

programinin tesdiq olunmasini tévsiys edirom.

AzTU-nun / =

SEUNIVIIT
“Mexatronika ve masin dizayni” b &\ SOLo
§ ~
kafedrasinin dosenti, t.e.n. % . O\){a\/(_/ S.X.Karimov

<

U, W

(I
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Masingayirma va robototoxnika

fakGltasinin  EImi  Surasinin 13
yanvar 2023-ci il tarixli iclasinin 05

sayh protokolundan

CIXARIS
Istirak edirdi: 12 nafar
Istirak etmadi: 1 nafer

GUNDASLIK M8SaLd

5. Muxtalif masalalar
5.1. Mexatronika ve masin dizayni kafedrasinda tertib olunan fonn progqramlarinin

tasdiqi

5.1.20."Mexatronika ve masin dizayn’” kafedrasinin  emakdasglari dosenti Firuz
Habibulla oglu Memmadov, bas muallim Semays Sl qiz! Bagirova, assistent Firangiz
Sukur qizi Haciyeva terafinden 050629 — «Mexatronika ve robototexnika muhandislyi»
ixtisas! Uzre bakalavriat saviyyasi Uglin tadris plani asasinda IFS-3460q "Daqiq cihaz

dizayni” adl fann programinin muzakirasi.

DINLSNILDLI: Elmi Suranin sadri, te.n, dosent M F Qarayev malumat verarak
bildirdi ki, dosenti Firuz Habibulla oglu Memmedov, bas muallim
Samaye 8li qiz1 Bagirova, assistent Firangiz Sukur qizi Haciyeva
torafinden 050629 — «Mexatronika va robototexnika muhandisliyi»
ixtisas| Uzre bakalavriat saviyyesi Ggun tedris plani esasinda IFS-
3460q ‘Deqiq cihaz dizayni” adl fenn programi islanib
hazirlanmisdir. Hemin foann programi "Mexatronika ve magin
dizayni” kafedrasinin 29.11.2022-ci il tarixde kegiriimis iclasinda
(protokol Ne03) miizakira edilerak gap olunmasi tovsiyye edilib. Daha
sonra o, elmi sura Uzvlerinin masalaya munasibat bildirmasini xahig
etdi.

GIXISLAR: Elmi Sura Gzvleri ted., prof. NBReasulov ve ten., dos.
F.H.Mammedov teqdim olunmus fenn programinin bakalavriat
saviyyasinda tehsil alan talabaler Ggln tedris olunan ixtisas fanlarine
aid edildiyini ve Tehsil Programina uygun tartib oldugunu bildirb gap
olunmasini tovsiyys etdilar.

QORARA ALINDI: Dosent Firuz Habibulla oglu Memmadov, bag masllim Semays Oli
qiz1 Bagirova, assistent Firengiz Suklr qizi Haciyeva terafinden
050629 - «Mexatronika ve robototexnika muhandisliyi» ixtisasi (zre
bakalavriat seviyyesi Ugln tedris plani esasinda |FS-3460q "Deaiq
cihaz dizayni” adl fenn programinin ¢ap olunmasi Universitet Elmi
metodik gurasina tévsiye olunsun, |

Qorar sesa qoyuldu:

Lehine - 12 nefer
Oleyhine - yoxdur '
Biteraf - yoxdur |

Qorar yekdillikle gabul edildi.

Iclasin sedri, te.n., dos. C%(/%Mfg M.F. Qarayev

ElImi katib, t.e.n., dos. F.H. Memmadov
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«Masingayirma va robototexnika» fakiltasinin
Metodiki Komissiyasinin 27.12.2022-ci il tarixli
iclasinin 2 sayli protokolundan

CIXARIS

Istirak etdilar: 5 nafer
Istirak etmadilar: O nafar

GUNDBSLIK MasaL8
Fann programi.

DINLONILDI: Metodiki Komissiyanin katibi b/musllim |.8.Abbasova ¢ixis ederak bildirdi ki,
«Mexatronika ve masin dizayni» kafedrasinin dosenti Firuz Habibulla oglu
Mammadov, bas musllim Semays Bli qizI Bagirova, assistent Firangiz $Sukir
qizi Haciyeva terefinden 050629 - «Mexatronika ve robototexnika
muhandisliyi» ixtisasi Uzra bakalavriat saviyyasi Ugln tedris plani ssasinda
hazirlanmig  IFS-3460q «Dagiq cihaz dizayni» adli  fenn programi
«Masingayirma va robototexnika» fakultasinin Metodik Komissiyasinin muza-
kiresina taqdim edilmisdir. Fenn programina talsb olunan sanadler (kafedranin
protokolundan gixarig, xarici va daxili reyler alave olunub).

Sadr ted., prof. N.M.Rasulov Metodiki Komissiyanin Uzvlerinin masaslaye minasibat
bildirmasini xahis etdi.

CIXIS ETDILBR: Cixis edan ixtisasgi mitaxassislor 6z munasibatlerini bildirerak geyd etdiler
ki, mazakira olunan fenn programini bakalavriatda oxuyan tslsbaleri Ggun gox
vacib va ahamiyyatli oldugunu ve programi musbst giymetlendirarek ¢ap
olunmasini tovsiys etdilsr.

QORARA ALINDI: Dosent Firuz Habibulla oglu Mammadov, bas musllim Semays Oli qizi
Bagirova, assistent Firengiz Sikdr qizi Haciyeva tersfinden 050629 -
«Mexatronika va robototexnika muhandisliyi» ixtisas| Uzre bakalavriat saviyyasi
Ugun tadris plani esasinda hazirlanmig IFS-3460q «Dagqiq cihaz dizayni» adl
fonn programi nasr olunmaq Ugun «Masingayirma va robototexnika»
fakultasinin Elmi Surasina tévsiye olunsun.

Qarar sasa qoyuldu: Leyhina: 5 nafar.
Oleyhina: yoxdur. -

Bitoraf: yoxdur.

Qarar yekdillikla qabul edildi.

Metodiki Komissiyanin sadri N.M.Rasulov

i.9.Abbasova

Metodiki Komissiyanin katibi
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Fakillte: Masingayrma v robototexnika
Ixtisas 050629  "Mexatronika va robototexnika™
? mohandisiyi

ixtisas kafedrasr: Mexatronika va masin dizayn

Fanni tedris edan kafedra: Mexatronika vo masin dizayni

Kurs: 3

Somestr: 6

Kreditlarin sayr: 5

Fanne ayrilan Gmumi saatlar: 150

Auditoriya saatlarinin comi 60
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\arofindan tosdq edimis 050628 — "Mexatronika va robolotexnika
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Fann programim tartib etgior;

“Mexatronia vo masin dizayn kafedrasimin

proostivred Wommadov £
“Mexatronika va magin dizayni kafedrasinin =7

bas muallimi v ~_ Bagirova S8
“Mexalionka vo magin dizayn katesrasin

assston 3 Il veyears

Fonn proarami “Mexatronika v masin dizayni” kafedrasinin icasinda muzakira olunmus
V2 19531 edimasi Uguin tovsiys edimisdir.

(429» noyabr 2022-ci i tarii clas "03" Ne-i protokol)

Roygilar:

1. Baki Muhandislik Universtetinin “Mexanika muhandisiyi kafedrasinin mdiri,
dosent Asif Humbat oglu Quiyev.

2. Azarbaycan Texniki Universitetinin “Mexatronika va magin dizayni” kafedrasinin
Gosenti, te.n. Savalan Xanlar oglu Korimov

acaramians Lol e motessorto s

Fonn programi «Masingayirma vo robototexnika fakitasinin Elmi Surasinin iclasinda
muzakira olunmus, bayaniimis va tasdige tovsiya ediimisdir

(B> JORDOT 2073.ciittariniclasin « 25 N protokole)

Dekan dosent Qarayev M.F.
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Azarbaycan Respublikasinin
Tohsil Nazirliyi

Firuz Mammoadov
Samaya Bagirova
Firangiz Haciyeva

(miallifin adi va soyadi)

ORiZo

Bildiriram ki, Nazirliya qrif almaq tgiin taqdim etdiyim 050629 — “Mexatronika va
robototexnika mithandisliyi” ixtisasi iizra tedris olunan “Dagqiq cihaz dizayni” fanninin
programinin slyazmasinda basqa asarlardon va manbalardan geyri-qganuni istifada
hallarina yol verilmamisdir. Bunun aksi miiayyan olundugu taqdirda, verilmis grifin va
bundan irali galen digar hiiquq va alds edilan dstiinliiklarin lagvina sabab ola

bilacayindan xabardaram.

Imza: %/F.H.Memmsdov
/4325 = S.9.Bagirova
g‘?ﬁ F.$.Haciyeva

Tarix « 7 » upyabz 2022 -ciil

QEYD: bu ariza notarial qaydada tasdiq edilmaslidir.
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Azarbaycan Texniki Universitetinin
Elmi-metodiki Surasinin sadri

prof. N.D. Yusubova

“Mexatronika va masin dizayni”
kafedrasinin midiri prof. .9. Xalilov
tarafindan

TOQDIMAT
Kafedranin miidiri

Dosent Firuz Habibulla oglu Mammadov, bas miiallim Samaya Oli giz1 Bagirova, assistent

Firangiz Sukir qizi Haciyeva
(elmi adi, elmi doracasi, S.A.A)

tarafindan Azarbaycan Respublikasinin Tahsil Nazirliyinin 370 sayl 13 avqust 2020-ci il

tarixli tarixli amri ila

050629 — Mexatronika va robototexnika miihandisliyi ixtisasi izra
(ixtisasin (programin) sifri va adi)
bakalavriat saviyyasi tigiin tasdig olunmus d6vlat standarti asasinda hazirlanan
(bakalavriat, magistratura)
tadris planina segma statusunda 150 saathq va 5 kredit miqdari ils daxil edilmis
(macburi, se¢gma)
“1FS-3460q” sifrli “Dagiq cihaz dizayni”
(fannin kodu va adi)

fonni tizra azorbaycan dilinds vo 9 sahifs hacminda
(azarbaycan, rus)
eyni adli
(eyni adli va ya muallif tarafindan tayin edilmis)
program tartib edilmisdir.

(elmi metodiki igin ndvii)
Miiallif(-lar) isin hazirlanmasinda 6ziindan 6nca yazilmis asarlordon istifads etmisdir.

Osarlara miitlaq manbs kimi istinad edilmisdir.

[stinadlardan miizkiras va tahlil magsadils yararlaniimigdur.
[stifada edilmis manbalar isin elmi-texniki tarafinin aktual olmasini isbat edir.

Yuxarida qeyd olunan vasaitin adabiyyatlardan va digar informasiya manbalarindan
zoruri, etik va qanuni asaslarla istifads olunaraq hazirlanmasini tesdiq edir.,

/

“Mexatronika va masin dizayni” kafedrasinin miidiri prof, i.9. Xalilov

UN UM
Kafedra mudiri: /l/c 4: ﬁ

Tarix:'_ 30,1/, 2022
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